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Parabéns pela compra do seu ECOVACS ROBOTICS DEEBOT!

Esperamos que |he traga muitos anos de satisfacado. Acreditamos que a com-
pra do seu novo robd sera de grande ajuda para manter a casa limpa e dar-lhe
mais tempo de qualidade para fazer outras coisas.

Viva com inteligéncia Desfrute a vida.

Caso encontre algumas situagdes que nao tenham sido devidamente tratadas

neste manual de instrugdes, contacte o nosso Centro de Apoio ao Cliente e um
técnico tratara do seu problema ou questao especificos.

Para mais informacoes, visite a pagina oficial da ECOVACS ROBOTICS:
www.ecovacs.com

A empresa reserva-se o direito de fazer alteragdes técnicas e/ou ao design
deste produto com vista ao constante melhoramento.

Obrigado por ter escolhido o DEEBOT!
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1. Instrugoes de seguranga importantes

Ao usar um eletrodoméstico, devem seguir-se sempre as precaugdes basicas,
incluindo as seguintes:

LEIA TODAS AS INSTRUGOES ANTES DE USAR ESTE ELETRODOMESTICO.
GUARDE ESTAS INSTRUGOES

1.

o o

10.
1.
12.

13.
14.

dll-

Este eletrodoméstico pode ser usado por criangas a partir dos 8 anos e
por pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou mentais reduzidas, ou
com falta de experiéncia e conhecimentos, caso tenham recebido supervi-
s&o ou instrugdes sobre a utilizagdo do eletrodoméstico com seguranga e
compreendam os riscos envolvidos. As criangas nao devem brincar com o
eletrodoméstico. A limpeza e manuteng¢ao do utilizador ndo devem ser fei-
tas por criangas sem supervisao.

Desobstrua a area que vai ser limpa. Retire do chdo cabos de alimentagéo
e objetos pequenos que possam prender o eletrodomeéstico. Enfie as fran-
jas de tapetes por baixo da base do tapete e levante do ch&o elementos
como cortinas e panos de mesa.

Se houver um desnivel na zona de limpeza devido a um degrau ou esca-
das, deve usar o eletrodoméstico de modo a garantir que consegue detetar
o degrau sem cair. Pode ser necessario colocar uma barreira fisica na ex-
tremidade para evitar que a unidade caia. Certifique-se de que a barreira
fisica ndo consiste num perigo de tropegar.

Use apenas como descrito neste manual. Use apenas acessorios reco-
mendados ou vendidos pelo produtor.

Certifique-se de que a voltagem do fornecimento de energia coincide com
a voltagem de energia indicada na Estagéo de Carregamento.

APENAS para uso doméstico INTERIOR. Nao use o eletrodoméstico em
ambientes exteriores, comerciais ou industriais.

Use a bateria recarregavel original e a estagdo de carregamento do produ-
tor fornecidas com o eletrodoméstico. E pr0|b|do usar baterias nao recarre-
gaveis. Para o uso da bateria, veja a secgdo com as Especificagoes.

Nao use sem a caixa do pd e/ou os filtros no lugar.

Nao execute o eletrodoméstico numa zona onde haja velas acesas ou ob-
jetos frageis.

Nao use em ambientes extremamente quentes ou frios (abaixo de -5°C ou
acima de 40°C).

Mantenha o cabelo, roupa solta, dedos e todas as partes do corpo longe de
quaisquer aberturas e pegas em movimento.

Nao execute o eletrodoméstico numa divisdo onde estiver um bebé ou uma
crianga a dormir.

N&o use o eletrodoméstico em superficies molhadas ou com agua estagnada.
Nao permita que o eletrodoméstico recolha objetos grandes, como pedras,
pedacos grandes de papel ou quaisquer itens que possam obstrui-lo.
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1. Instrugoes de seguranga importantes

15.

16.

17.

18.

19.

20.
21.

22.
23.
24.

25.

26.
27.

28.
29.

Nao use o eletrodoméstico para recolher materiais inflamaveis ou combus-
tiveis, como gasolina, cartuchos de impressora ou copiadora, nem use em
zonas onde estes possam encontrar-se.

Nao use o eletrodoméstico para recolher nada que esteja a arder ou fume-
gar, como cigarros, fosforos, cinzas quentes, ou algo que possa provocar
um incéndio.

Nao coloque objetos na entrada de sucgdo. Nao use se a entrada de suc-
céo estiver bloqueada. Mantenha a entrada livre de p6, cotao, cabelos ou
qualquer outra coisa que possa reduzir o fluxo de ar.

Tenha cuidado para n&o danificar o cabo de alimentagdo. Nao puxe ou
transporte o eletrodoméstico ou a estacédo de carregamento pelo cabo de
alimentacdo. Nao use o cabo de alimentagdo como uma pega, néo feche
uma porta sobre o cabo de alimentagdo, nem puxe-o perto de pontas afia-
das ou cantos. Nao passe o eletrodoméstico sobre o cabo de alimentagao.
Mantenha o cabo de alimentagéo longe de superficies quentes.

Se o cabo de alimentacao for danificado, deve ser substituido pelo produ-
tor, ou por um especialista autorizado, de modo a evitar riscos.

Nao use a estagdo de carregamento se esta estiver danificada.

N&o use se o cabo de alimentag¢éo ou o recetaculo estiverem danificados.
Nao use o eletrodoméstico ou a estagédo de carregamento se n&o estive-
rem a funcionar devidamente, tiverem caido, sido danificados, deixados no
exterior ou entrado em contacto com agua. Deve ser consertado pelo pro-
dutor ou por um especialista autorizado, para evitar riscos.

Antes de limpar ou fazer a manutengao do eletrodoméstico, desligue o bo-
téo de alimentagao.

Aficha deve ser retirada do recetaculo antes de limpar ou fazer a manuten-
¢ao da estacdo de carregamento.

Retire o eletrodoméstico da estacdo de carregamento e desligue o botéo
de alimentacéo do eletrodoméstico antes de retirar a bateria, para eliminar
0 eletrodomeéstico.

A bateria deve ser retirada e eliminada de acordo com a legislagéo e regu-
lamentacao local, antes de eliminar o eletrodoméstico.

Elimine as baterias usadas de acordo com a legislacéo e regulamentagao locais.
Nao incinere o eletrodoméstico, mesmo se estiver seriamente danificado.
As baterias podem explodir num incéndio.

Quando ndo usar a estagao de carregamento durante um periodo prolon-
gado, desligue-a da tomada.

O eletrodoméstico deve ser usado de acordo com as indicagdes deste
manual de instrucdes. A ECOVACS ROBOTICS nao sera responsavel ou
responsabilizada por quaisquer danos ou lesdes provocados pela utilizagao

inadequada.
B °
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30. O robd contém uma bateria que s6 pode ser substituida por pessoal qualifi-
cado. Para substituir ou retirar a bateria, contacte a Assisténcia Técnica.

31. Caso o robé néo seja usado durante um periodo prolongado, carregue o
robé no maximo e DESLIGUE para guardar. Desligue a estagéo de carre-
gamento da tomada.

32. AVISO: Para recarregar a bateria, use apenas a unidade de alimentag&o
removivel CH1465A, fornecida com este eletrodoméstico. Para o DM82,
use apenas a unidade de alimentagao removivel GSCV0600S019V12E
fornecida com o eletrodoméstico.

33. O telecomando tem duas pilhas ndo recarregaveis AAA instaladas previa-
mente. Para substituir as pilhas do telecomando, vire-0 ao contrario, pres-
sione e retire a tampa das pilhas. Retire as pilhas e insira pilhas novas com
a polaridade correta. Volte a colocar a tampa das pilhas.

34. As pilhas ndo recarregaveis ndo devem ser carregadas.

35. Nao se deve misturar diferentes tipos de pilhas, nem pilhas novas com pi-
lhas velhas.

36. As pilhas do telecomando devem ser introduzidas com a polaridade correta.

37. As pilhas gastas devem ser retiradas do eletrodoméstico e eliminadas de
forma segura.

38. Se o telecomando for armazenado e ndo usado durante um periodo pro-
longado, as pilhas devem ser retiradas.

39. Os terminais de alimentacéo ndo devem estar sujeitos a um curto-circuito.

40. A cobertura superior do DM82 ¢ de vidro temperado. Mesmo sendo o vidro
temperado mais seguro e forte do que o vidro normal, maneje com cuidado
para evitar riscos ou quebras.

Poténcia de saida do médulo RF ou Wifi inferior a100 mW.
Para paises da UE

X

—
Eliminagao correta deste produto

Este sinal indica que este produto ndo deve ser eliminado com o lixo do-
méstico em toda a UE. Para evitar potenciais danos ao meio ambiente e
a saude humana resultantes da eliminagao nao controlada de residuos,
recicle-o de forma responsavel, promovendo a reutilizagdo sustentavel
dos recursos materiais. Para reciclar o seu aparelho usado, sirva-se
dos sistemas de devolucao e recolha, ou entdo contacte o revendedor a
quem comprou o produto. Estes poderao recicla-lo de forma segura.

il
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2. Conteudo da embalagem e especificagoes técnicas

2.1 Conteudo da embalagem

DEEBOTINER]

Robd Estagéo de carrega- Telecomando Manual de Instru-
mento com pilhas coes
\@’
T\
\@’ v " /©-
\ &4
e

(4) Escovas laterais Opgao de escova prin-  Opcéao de sucgdo direta  (2) Panos de limpeza
cipal (pré-instalada) avangada molhados/
Secos

Reservatorio avan-  Filtro de alta eficacia + Filtro Copo medidor
c¢ado molhado/seco  de esponja de substituicéo

2.2 Especificagoes

Modelo DM88

Voltagem de funcionamento 12V DC Poténcia nominal 30W
Modelo das pilhas DM88-BYD | Especificagées das pilhas Ni-gno%o1§1Xr?c'
Modelo da estagao de carregamento CH1465A

Tens&o nominal de entrada 100-240 VAC | Tens&o nominal de saida 20V DC
Corrente nominal de saida 1A Poténcia nominal 20W
Modelo do telecomando RC1521C Voltagem de funcionamento 3vDC
Tipo de pilhas do telecomando AAA Tens&o nominal 1,5V DC

* As especificagdes técnicas e do design podem ser alteradas como parte dos trabalhos de melho-

rias continuas do produto.
5
‘
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2. Conteudo da embalagem e especificagoes técnicas

2.3 Diagrama do produto
Robé

— 10
11
12
13
1. Cobertura superior 8. Rodas de condugao 14. Bot&o reset (Apenas para a
2. Painel de controlo 9. Interruptor de baixo assisténcia técnica)
3. Sensores anticolisdo 10. Roda umversgl 15. Caixa do p6
4s qued 11. Tampa das pilhas 16. Cob q incival
. Sensores antiqueda 12. Ranhuras do reservatorio avanga- 10 obertura da escova principal
5. Tomadas de carregamento do molhado/seco 17. Ferramenta de limpeza multifungdes
6. Escovas laterais 13. Recetor de infravermelhos para o
7. Opgao de escova principal telecomando

Painel de controlo

1. Botdo de modo AUTO (Um toque

1 — 2 INICIAR/PAUSA)
—~
v 2. Luz indicadora de Wi-Fi

Estagao de carregamento

1. Geradores do sinal de infravermelhos
2. Patilhas da estacdo de carregamento

il
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Telecomando

Caixa do pé

oo~ WN

Reservatério avangado molhado/seco

. Botdo de modo AUTO

. Botbes de controlo da diregéo

. Botao INICIAR/PAUSA

. Botéo do modo regressar ao carregador
. Botédo do modo divis&do Unica

. Botdo do modo de limpeza em extremidades

. Botéo de definigao da rede

®w N O A W N

. Emissor de infravermelhos

. Pega da caixa do po.

. Bloqueio da caixa do p6
. Filtro de rede

. Filtro de esponja

. Filtro de alta eficacia

D A W N =

. Tampa da caixa do po

1. Pano de limpeza avangada molhado/seco
2. Reservatorio avangado molhado/seco
3. Entrada de agua

B’
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3. Funcionamento e programacao

3.1 Notas antes da limpeza

Antes de usar o DEEBOT, tire alguns minutos para perscrutar a zona a ser

limpa e retire quaisquer obstaculos.

Retire do chéo cabos de alimentagao e obje-
tos pequenos que possam prender o eletro-
doméstico.

Tenha em conta que o robd precisa de pelo
menos 8 cm de espaco livre para poder lim-
par por baixo de moveis sem problemas.

° I

Este produto ndo é adequado para ser usa-
do num tapete com pelo comprido. Antes
de usar o produto perto de uma zona com
tapete, ou numa zona com um tapete com
pelo curto e pontas com borlas, dobre as
extremidades do tapete para debaixo deste.

Se houver um degrau ou escadas na zona
a limpar, use o DEEBOT de modo a garantir
que os sensores antiqueda podem detetar o
desnivel. Pode ser necessario colocar uma
barreira fisica na extremidade do desnivel,
para evitar que a unidade caia.
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3. Funcionamento e programacao

Quando o DEEBOT estiver a limpar com o pa-
dréo de limpeza programado, ndo fique em espa-
¢os estreitos, como um corredor, pois o DEEBOT
pode nado conseguir identificar o espago a ser
limpo.

3.2 Inicio rapido

* Antes da primeira utilizagéo, retire a esponja de
prote¢do do para-choques do DEEBOT.

£ Colocagio da estagdo de carrega-
mento

= Coloque a estagdo de carregamento numa
superficie lisa contra a parede, com a base
perpendicular ao chdo. Mantenha a zona
circundante 1,5 m a frente do carregador e
0,5 m de ambos os lados do carregador livre
de quaisquer objetos e superficies refletoras.

= Ligue a estagao de carregamento a tomada.

\

B °
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B3 Instalar as escovas laterais

= Preda as escovas laterais a base do DEE-
BOT empurrando uma escova em cada
ranhura com a cor correspondente, até fazer

um clique.
Ligar
= Coloque o interruptor de baixo do robd na
posicao ligado. "I"=ligado; "O"=desligado.

O DEEBOT esta ligado quando o botao do
modo AUTO apresenta uma luz AZUL cons-
tante.

* Quando o DEEBOT nao esta a limpar, é sugerido que se mantenha ligado e a carregar, em
vez de o desligar.

B3 Carregar o DEEBOT

= Coloque o DEEBOT na estagédo de carrega-
mento certificando-se de que as tomadas de
carregamento do DEEBOT e as patilhas da
estacdo de carregamento entram em ligagéo.

= Carregue o DEEBOT durante pelo menos
4 horas antes da primeira utilizagéo.

* Certifique-se de que coloca o botao de baixo na posigéo ligado antes de carregar. ("I"=ligado;
"O"=desligado. Por definigdo o robd esta em “O”.) O DEEBOT esté ligado quando o botao do
modo AUTO apresenta uma luz AZUL constante.

* O botdo do modo AUTO piscard quando o DEEBOT estiver a carregar. O botdo do modo
AUTO parara de brilhar assim que o DEEBOT estiver totalmente carregado.

* Retire o reservatorio de agua antes de carregar o DEEBOT.

-
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B Iniciar
= Carregue no botdo do modo AUTO do DEE-
BOT ou do telecomando. O DEEBOT entrara
imediatamente em funcionamento no modo
de limpeza AUTO, com o padrao de limpeza
programado padrao.

* Para selecionar outro modo de limpeza
ou padrado de limpeza, veja a secgédo 3.3
Selecionar o padrdo de limpeza e modo de
limpeza

@ Pausa
= Para parar o DEEBOT, carregue no botédo do
modo AUTO no DEEBOT ou entdo no botéo
INICIAR/PAUSA do telecomando.

+ Carregue no botdo do modo AUTO do
DEEBOT ou no botéo INICIAR/PAUSA do
telecomando para reiniciar.

* O DEEBOT pode ser guiado para se mover para a frente, tras, esquerda e direita com os
botdes de controlo de dire¢ao do telecomando, quando estiver em pausa. O DEEBOT limpa
quando é guiado para ir em frente com o telecomando.

* O botdo do modo AUTO do painel de controlo do robd parara de brilhar ao fim de 5 minutos
com o robd em pausa. Carregue no botdo do modo AUTO do rob6 para o acordar, ou carre-
gue em qualquer botéo do telecomando para iniciar o robd imediatamente.

Desligar

m Parar o DEEBOT. Coloque o interruptor de
baixo para a posigéo desligado.

* Quando o DEEBOT néo esta a limpar, é su-
gerido que se mantenha ligado e a carregar.

B "
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3.3 Selecionar o padrao de limpeza e o modo de limpeza

O DEEBOT tem dois padrées de limpeza e varios modos de limpeza a escolha, para limpar com
eficacia diferentes tipos de pisos. Os padroes e modos de limpeza sdo selecionados com o teleco-
mando ou a aplicagdo ECOVACS.

Definir o padrao de limpeza
Defina o padréo de limpeza com base no tipo de piso.

Padrao de limpeza aleatoério Padrao de limpeza programado (padrdo predefinido)
O padréao de limpeza aleatério deve ser defi- O padréo de limpeza programado é o padrao
nido para limpar alcatifa. Com o padrao alea- predefinido do robd e deve ser definido para
tério, o DEEBOT limpa em linha reta e muda limpar pisos vazios. No padréao de limpeza
de diregdo ao encontrar um obstaculo. programado, o robd planeia a rota de limpeza

mais eficaz, limpa com um padrédo de linha
reta para a frente e para tras, regressa aos lo-
cais que nado limpou e limpa as extremidades
antes de terminar o ciclo.

Quando o padrao de limpeza programado esta definido:
* O DEEBOT automaticamente planeara a rota enquanto limpa. Se durante a limpeza o rob6

estiver em pausa, for movido manualmente ou guiado pelo telecomando, o DEEBOT voltara
a configurar a rota e reiniciar-se-a. Por este motivo, evite usar o telecomando ou mover o
DEEBOT manualmente enquanto estiver a limpar, para garantir a eficacia.

* O DEEBOT pode fazer uma pausa temporaria para recalcular o percurso de limpeza. Isto é
normal. Tenha paciéncia, pois a frequéncia e duracao da pausa séo determinadas pela com-
plexidade da diviséo.

* Se o espaco a ser limpo tiver simultaneamente piso vazio e alcatifa, devem colocar-se bar-
reiras (por exemplo, uma porta fechada) entre os diferentes tipos de piso e devem definir-se
os padrdes de limpeza adequados. Se ambos os pisos devem ser limpos durante um ciclo de
limpeza, deve definir-se o padréo de limpeza aleatério.

il
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Carregue e mantenha o botdo do modo AUTO do
telecomando durante 3 segundos. O padrado de
limpeza aleatorio ficara definido quando o DEE-
BOT apitar duas vezes. O padrdo de limpeza
programado ficara definido quando o DEEBOT

apitar uma vez. /

Os padrdes de limpeza também podem ser definidos através da aplicagdo ECOVACS.

O DEEBOT usa o padrdo de limpeza definido para limpar no modo AUTO e no modo de limpeza de
divisdo Unica.

Selecionar o modo de limpeza

B Modo de limpeza AUTO

E 0 modo mais usado e o melhor para a limpeza
do dia-a-dia.

Para iniciar o modo de limpeza AUTO, carregue
no botdo do modo AUTO do robd ou do teleco-

mando, ou em no ecra principal da aplica-
cao.

* O modo de limpeza AUTO limpa com o padréo de limpeza definido no passo anterior. O padrdo
de limpeza aleatério € melhor para alcatifas. O padréo de limpeza programado é melhor para
pisos vazios.

* Quando o ciclo de limpeza estiver completo, o DEEBOT regressa a estagao de carregamento.

B "
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B3 Modo de divisao tnica

Este modo é usado quando o DEEBOT apenas
precisa de limpar uma divisdo com o tamanho
maximo de 30 m2. Para iniciar o modo de limpeza
de divisdo unica, carregue no botdo do modo de

limpeza unica do telecomando, ou em @ no
ecra principal da aplicagéo.

-

* O modo de limpeza de divisdo unica limpa com o padrdo de limpeza definido. O padréo de
limpeza aleatoério € melhor para alcatifas. O padrdo de limpeza programado é melhor para
pisos vazios.

* A divisdo deve ser delimitada para o modo de divisdo Unica funcionar devidamente. Feche as
portas de acesso a divisao e saia para a delimitar.

Modo de limpeza localizada

(2-5 minutos)
Este modo ¢ aplicavel em locais com uma gran-
de concentragéo de sujidade ou po6. Para iniciar o

modo de limpeza localizada, carregue em no

ecra principal da aplicagdo. No modo de limpeza
localizada, o DEEBOT concentra-se em limpar
uma zona especifica. O DEEBOT limpa a zona
com um padrao de espiral e regressa ao ponto
de partida assim que terminar a limpeza.

* O modo de limpeza localizada s6 pode ser
iniciado através da aplicagao.

“
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3 Modo de limpeza em extremidades

Este modo é bom para limpar as extremidades
e cantos de uma divis&o. Para iniciar o modo de
limpeza em extremidades, carregue no botédo do
modo de limpeza em extremidades do teleco-
mando, ou em no ecra principal da aplica-
¢do. No modo de limpeza em extremidades, o
DEEBOT limpa junto a uma extremidade (por ex.,
uma parede) e regressa a estagédo de carrega-
mento quando terminar a limpeza.

* Use a aplicagdo para aumentar a poténcia de sucgédo de qualquer modo de limpeza que ja
esteja em funcionamento. Carregue em @ na aplicacéo para a poténcia de sucgdo maxima.

Carregue em @ para regressar a poténcia de sucgao normal.

* A ativagdo da poténcia de sucgdo maxima consumira mais bateria.

B Modo regressar ao carregador

Quando a bateria fica fraca, o DEEBOT muda
automaticamente para o modo regressar ao car-
regador e regressa a estacdo de carregamento
para se carregar.

* O DEEBOT também pode ser enviado de
volta para a estagdo de carregamento em
qualquer momento, carregando no botéo de
regressar ao carregador no telecomando ou

em no ecra principal da aplicagao.
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3.4 Programar o robo

O DEEBOT tem uma fungédo de agendamento e horario inteligente para agendar o momento
da limpeza. O DEEBOT pode ser programado para limpar automaticamente com o agendamento
inteligente, usando o painel de controlo do rob6. O DEEBOT também pode ser programado com o
agendamento inteligente através da aplicagéo.

* Todas as limpezas agendadas sao realizadas no modo de limpeza AUTO, com o padréo de
limpeza aleatdrio.

Agendamento inteligente
EB Definir o agendamento inteligente

O DEEBOT pode ser programado para limpar uma vez por dia, a mesma hora, mesmo se ninguém
estiver em casa.

Carregue duas vezes no botdo do modo Auto do robd para definir a hora atual como sendo a hora
de limpeza agendada. O agendamento inteligente fica devidamente definido quando o robd apita
duas vezes. O DEEBOT limpa automaticamente a hora de limpeza agendada todos os dias.

Por exemplo: Se definir o agendamento inteligente com sucesso para as 9:00, o DEEBOT comeca-
ra a limpar automaticamente, todos os dias, as 9:00.

‘\JQ:OOAM

B Cancelar o agendamento inteligente
Carregue no botao do modo Auto do robd duas vezes. O agendamento inteligente é cancelado
quando o robd apitar trés vezes.

* Para limpar automaticamente noutra altura, em primeiro lugar cancele o agendamento inteli-
gente atual e em seguida volte a definir o agendamento inteligente para a hora desejada.

* Se o DEEBOT for desligado, o agendamento inteligente é apagado.

-
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Horario
Definir o horario

O DEEBOT pode ser programado semanalmente para limpar vérias vezes ao dia em horas especifi-
cas, através da aplicagdo ECOVACS.

Entre na aplicagdo ECOVACS. Carregue em “...” no canto superior direito do ecra principal da apli-
cacao. Defina as limpezas agendadas e apague as limpezas agendadas existentes em "Horario".

3.5 Selecionar uma opg¢ao de succ¢ao
O rob6 tem duas opgodes de sucgao alternaveis para seu conforto.

Opgio de escova principal: E a melhor es- Opgéo de sucgdo direta: E a melhor escolha
colha para uma limpeza profunda, combinan- para limpezas diarias, com a escova principal
do a escova principal com uma sucgéo forte. removida para uma sucgao direta. Esta opgao
A opgao de escova principal vem instalada de succéo foi especificamente projetada para
no DEEBOT por defini¢éo. recolher cabelo sem o entrelacar.

Instalar a opgéo de succgiao direta.

Vire o robd ao contrario. Carregue nos bo-
tées da opgao da escova principal e retire a
cobertura da escova principal. Retire a esco-
va principal.

Alinhe as patilhas da opg¢ao de succdo direta
com as ranhuras da base do robé. Carregue
até a peca encaixar no lugar.
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Instalar a opgao da escova principal

Vire o robd ao contrario. Carregue nos dois
botdées da opgado de sucgao direta e retire a
opgéao de sucgao direta.

Insira a escova principal na parde de baixo
do robd.

Alinhe as patilhas da opgao de sucgao direta
com as ranhuras da base do robé. Carregue
até a peca encaixar no lugar.

@Q o/

3.6 Sistema avangado opcional de esfregona molhado/seco

O DEEBOT tem uma sistema avangado opcional de esfregona molhado/seco, usando um
pano de limpeza avancada molhado/seco preso a um reservatério avangado molhado/seco
proprio. O pano de limpeza lavavel/reutilizavel humedece automaticamente a esfregona e
em seguida seca o piso para uma limpeza sem manchas.

* N&o use o sistema de esfregona em alcatifa.

* Quando usar a opgéao adicional de esfregona, dobre as pontas dos tapetes para baixo des-
tes, para que o DEEBOT evite o tapete.

* Quando usar o sistema de esfregona, ndo pare o robd, deixe-o ficar parado. Isto impede que
o pano de limpeza deixe agua no chao.

* Retire o reservatério avancado molhado/seco antes de carregar o DEEBOT.

EJ Prender o pano de limpeza avanca-
da molhado/seco ao reservatoério
= Prenda o pano de limpeza avangada molha-
do/seco ao reservatério avangado molhado/
seco. Certifique-se de que o lado azul e bran- / )

co do pano de limpeza estéo virados para
fora.
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B Adicionar agua ao reservatoério avangado molhado/seco

* Antes de adicionar agua ao reservatério avangado molhado/seco, retire-o da parte de baixo
do robd.

Encha o copo medidor fornecido com agua. Abra a tampa da entrada de agua do reservatorio
avancado molhado/seco e deite lentamente a agua do copo medidor para dentro do reservatorio.
Feche a tampa da entrada de agua.

»

Prenda o reservatoério avangado molhado/
seco a parte de baixo do robd. Insira as
patilhas do reservatério avangado molhado/
seco nos encaixes do reservatorio avangado
molhado/seco na parte de baixo do robo até
ouvir um clique.
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Iniciar

= Selecione o modo de limpeza desejado.
O DEEBOT varre, apanha, aspira, lava e
seca no modo desejado

* Sugere-se a selegdo do modo de divisdo Unica quando usar o sistema avangado opcional
de esfregona molhado/seco, para uma eficacia maxima.

* Para lavar outra divisdo, coloque o DEEBOT na divisdo a ser limpa, volte a encher o reser-
vatério de agua/mude o pano de limpeza se necessario e volte a iniciar.

* Se o DEEBOT for colocado em pausa durante a lavagem para voltar a encher o reservatério
de agua, ou para mudar o pano de limpeza, o DEEBOT voltara a configurar a rota de limpe-
za e a reiniciar o ciclo de limpeza.

3 Retirar

= Quando o DEEBOT terminar a lavagem, reti-
re o reservatorio avangado molhado/seco do
DEEBOT, despeje quaisquer restos de agua
que haja no reservatorio e retire o pano de )
limpeza avangada molhado/seco.
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3.6 Indicador e sons do alarme

Se o DEEBOT detetar um problema e necessitar da sua assisténcia, emitira um alarme so-
noro e no botdo do modo AUTO piscara uma luz vermelha.

Alarme sonoro Problemas Solugao

Verifique se as rodas de condugéo tém

. Mau funcionamento da cabelos ou sujidade entrelagados e limpe-
Um apito ~ S P
roda de condugao -as como indicado na secgao 4 Manuten-
cao.
Vire o robd ao contrario. Carregue nas
. rodas de condugao para verificar se
Mau funcionamento da . ) -
~ ha um som de clique. Se ndo houver
roda de condugao . A
) nenhum clique, contacte a Assisténcia
Trés apitos Técnica.

O DEEBOT fica com pro-
blemas durante o funciona-
mento e para.

Retire os obstaculos manualmente e
reinicie o DEEBOT.

Retire a caixa do p¢ e volte a instala-la

. Mau funcionamento da devidamente. Se o robd continuar a
Quatro apitos - . " oA
caixa do po emitir o alarme, contacte a Assisténcia
Técnica.
. . . . Cologue manualmente o robd na estagao
Cinco apitos Bateria baixa q ¢

de carregamento para carregar.

Verifique se as escovas laterais tém

. . Mau funcionamento da cabelos ou sujidade entrelagados e limpe-
Seis apitos - P
escova lateral -as como indicado na secgao 4 Manuten-
cao.
. Verifique se os sensores antiqueda tém
. Mau funcionamento do - o ~
Sete apitos po e limpe-os como indicado na secgéo 4

sensor antiqueda A
q Manutencéo.
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4. Manutencgao

Antes de realizar a limpeza e manutengao, desligue o DEEBOT e desligue a estacédo de carre-
gamento da tomada.

4.1 Caixa do po e filtros

Limpar a caixa do pé e os filtros
Abra a cobertura superior do robd e retire a caixa do p6. Abra o blogueio da caixa do p6 e despeje-o.

Retire os filtros. Bata levemente no filtro de alta eficacia. Nao passe o filtro de alta eficacia por
agua corrente.

Passe o filtro de esponja, a caixa do p6 e o Seque totalmente a caixa do p6 e os filtros
filtro de rede por agua corrente. antes de os reinstalar.

A Y 4
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4. Manutencgao

4.2 Pano de limpeza avangada molhado/seco e Reservatério avangado molhado/seco

Limpar o pano de limpeza avangcado molhado/seco

Se tiver sido usado o sistema de esfregona, retire o reservatério avangado molhado/seco de baixo do
DEEBQOT e retire o pano de limpeza avangada molhado/seco.

Despeje quaisquer restos de agua que haja no reservatorio.
Lave o pano de limpeza avancada molhado/seco a méo ou na maquina de lavar roupa e estenda a secar.
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Limpar o reservatério avangado molhado/seco

Se tiver sido usado o sistema de esfregona, retire o reservatério avangado molhado/seco de baixo
do DEEBOT.

Despeje quaisquer restos de agua que haja no reservatério e deixe secar.
Limpe o exterior do reservatério avangado molhado/seco com um pano seco.
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4. Manutencgao

4.3 Escova principal, opcao de sucgao direta e escovas laterais

* Para uma manutengéo mais facil é fornecida uma ferramenta de limpeza multifuncdes. Mane-
je-a com cuidado, pois esta ferramenta de limpeza é afiada.

Limpar a escova principal

Vire o robd ao contrario. Carregue nos botdes da opgéo da escova principal e retire a cobertura da escova
principal. Retire a escova principal. Use a ferramenta de limpeza multifungdes para cortar e retirar o cabelo
entrelagado a volta da escova principal.

Limpre o cabelo ou sujidade de ambas as pontas da escova principal e de dentro das coberturas de plastico.

Instalar a opgéo de sucgéo direta

Limpe a opgéo de sucgdo direta com um pano
seco.

Limpar as escovas laterais

Retire o cabelo ou sujidade entrelagados nas
escovas laterais com a ferramenta de limpeza
multifungdes fornecida. Retire as escovas laterais
e limpe-as e as ranhuras com um pano limpo.
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4. Manutencgao

4.4 Outras pegas

Use a ferramenta de limpeza multifungbes Limpe os sensores antiqueda com a escova
para cortar e retirar o cabelo entrelagado a ou o lado de feltro da ferramenta de limpeza
volta da roda universal. multifungdes para manter a sua eficacia.

Limpe as tomadas de carregamento e as patilhas da estagéo de carregamento com a escova da
ferramenta de limpeza multifungdes ou com um pano seco para manter a sua eficacia.

B



4. Manutencgao

4.5 Manutencgao regular

Para manter o DEEBOT com o seu desempenho maximo, faga a manutengéo e substituicao
com a seguinte frequéncia. Para uma manuten¢ado mais facil é fornecida uma ferramenta de
limpeza multifungdes. Maneje-a com cuidado, pois esta ferramenta de limpeza é afiada.

Peca do robo Frequéncia de manutengao Frequéncia de substituicao
Pano de limpeza Ap6s cada utilizagéo Depois de 50 lavagens
Caixa do p6
Reservatorio avanga- Ap0os cada utilizagéo /

do molhado/seco

Escova lateral A cada 2 semanas A cada 3-6 meses

Escova principal Uma vez por semana A cada 6-12 meses

Uma vez por semana (duas
vezes por semana, se tiver A cada 4-6 meses
animais em casa)

Filtro de esponja/filtro
de alta eficacia

Roda universal
Sensores antiqueda
Tomadas de carrega-
mento
Patilhas da estagéo de
carregamento

Uma vez por semana /

Nota: A ECOVACS produz diversas pecgas e unidades sobresselentes. Para mais informacdes
sobre as pecgas sobresselentes, contacte a Assisténcia Técnica.
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5. Resolucao de problemas

Use esta tabela para resolver os problemas mais comuns ao usar o DEEBOT.

o funcionamento e
para.

dispara um alarme.

N°. | Mau funcionamen- Possiveis causas Solugdes
to
0 DEEBOT néo esté ligado. Coloqu.e~o |n.terruptor de baixo do robd
na posigao ligado.
Certifique-se de que as tomadas de
carregamento entraram em contac-
O DEEBOT néo se ligou a to com as patilhas da estacéo de
estagao de carregamento. carregamento. Se necessario, pode
mover o robd manualmente para fazer
a ligacgao.
1 O DEEBOT néo se
= Ligue a estagéo de carregamento e
carrega. A
eétag:ac? de carregamento certifique-se de que o DEEBOT esta
estd desligada enquanto ligado. Deixe o DEEBOT na estagéo
o DEEBOT esté ligado, o gado. slag
de carregamento para garantir que a
que provoca o consumo de ) . ) A
; bateria esta cheia e o robd pronto a
bateria. .
funcionar em qualquer momento.
A bateria esta totalmente Volte a ativar a bateria.
descarregada.
O DEEBOT néo re- A estagéo de carregamen- Veja a secgao 3.2 Inicio rapido para
2 gressa a estagéo de to esta colocada de forma saber como colocar a estacdo de
carregamento. incorreta. carregamento.
O DEEBOT esta preso a O DEEBOT tentara de varios modos
alguma coisa do chéo (fios livrar-se do problema. Se nédo conse-
elétricos, pontas de cortinas, | guir, retire os obstaculos manualmente
franjas de tapetes, etc.). e reinicie.
Verifique se as escovas laterais tém
As escovas laterais tém ca- | cabelos ou sujidade entrelagados e
belo ou sujidade entrelagada | limpe-as como indicado na secgéo 4
O DEEBOT fica com | e a velocidade de rotagédo Manutengao e volte a iniciar. Se as
3 problemas durante baixa faz o DEEBOT parar e | escovas laterais continuarem a girar

lentamente, contacte a assisténcia
técnica.

A escova principal esta
encravada e a velocidade de
rotagdo baixa faz o DEEBOT
parar e dispara um alarme.

Retire a cobertura da escova principal
e retire a escova principal. Limpe o
cabelo ou sujidade entrelagada na
escova principal, como indicado na
secgdo 4 Manutengao e volte a iniciar
Se o DEEBOT néo funcionar normal-
mente, substitua a escova principal.
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Ne°.

Mau funcionamen-
to

Possiveis causas

Solugoes

O DEEBOT regressa
a estacdo de carre-
gamento antes de
terminar a limpeza.

Quando a bateria fica fraca,
o DEEBOT muda auto-
maticamente para o modo
regressar ao carregador e
regressa a estacao de carre-
gamento para se carregar.

Isto € normal. Nao é necessaria ne-
nhuma solugéo.

O tempo de funcionamento
varia em funcéo do tipo de
piso, da complexidade da di-
visédo e do modo de limpeza
selecionado.

Isto € normal. Nao é necessaria ne-
nhuma solugéo.

O DEEBOT néo limpa
automaticamente na
hora agendada.

Afuncéo de agendamento/
horario inteligente foi cance-
lada.

Defina o agendamento ou horario inte-
ligente. Veja a secgdo 3.4 Programar
o robd para mais detalhes.

O DEEBOT esta desligado.

Ligue o DEEBOT.

A bateria do rob6 esta em
baixo.

Deixe o DEEBOT ligado e na estagao
de carregamento para garantir que a
bateria esta cheia e o robd pronto a
funcionar em qualquer momento.

As pegas do robd estédo
bloqueadas e/ou as pegas
estao entrelagadas com lixo.

Desligue o robd, limpe a caixa do pé
e vire o robd ao contrario. Limpe a
escova principal, as escovas laterais e
outras pegas do robd, como indicado
na secgéo 4 Manutencéo.

O DEEBOT néo limpa
em alguns sitios.

Os objetos no chao da zona
que vai ser limpa devem ser
retirados.

Veja a seccéo 3.1 Notas antes da
limpeza para mais detalhes.

Afrequéncia de limpeza é
baixa demais.

Sugere-se uma limpeza diaria para
obter melhores resultados.
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5. Resolucao de problemas

Ne°.

Mau funcionamen-
to

Possiveis causas

Solugoes

Falha do telecoman-
do (o alcance de
controlo efetivo do
telecomando é de
5m).

As pilhas do telecomando
tém de ser substituidas.

Substitua por uma pilha nova, certifi-
cando-se de que a instala corretamen-
te.

O DEEBOT esta desligado
ou a bateria do robd esta em
baixo.

Certifique-se de que o DEEBOT esta
ligado e totalmente carregado.

O sinal de infravermelhos
néo pode ser transmitido,
pois o emissor de infraver-
melhos do telecomando ou
o recetor de infravermelhos
do DEEBOT esta sujo.

Use um pano seco ou o lado de
escova da ferramenta de limpeza
multifungdes para limpar o emissor de
infravermelhos do telecomando e o re-
cetor de infravermelhos do DEEBOT.

Ha outro equipamento a
interferir com o sinal de
infravermelhos do DEEBOT.

Evite a utilizagédo do telecomando per-
to de outros equipamentos que usem
sinais de infravermelhos.
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Declaration of Conformity

Document number:0012

Manufacturer: Ecovacs Robotics Co., Ltd.
Address:No.18, Youxiang Road, Wuzhong District, Suzhou City, Jiangsu Province, China.

We hereby declare that the following products listed below are in accordance with the
provisions in the latest version of EC in this document.

Product designation:
Brand:

Model:
Specification:

Automatic battery-operated cleaner
ECOVACS

RoBOTIGCS
DM88,DM87
Electrical appliances for household and similar purposes

EC Regulations or Directives:

RED

RoHS
WEE
REACH
Eco-design

Directive 2014/53/EU
Directive 2011/65/EU
Directive 2002/96/EC
Directive1907/2006/EC
Directive 2009/125/EC

Standards the product is in conformity with:

EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013
EN 60335-1:2012+A11:2014+AC:2014

EN 60335-2-29:2004 + A2:2010
EN 62233:2008

EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011

EN 55014-2:2015

EN 61000-3-2:2014
EN 61000-3-3:2013
EN 300 328 V2.1.1
EN 301 489-1 V2.1.1
EN 301 489-17 V3.1.1
EN 62311:2008
IEC62321:2008

EN 50564: 2011

il -

A»wie ZL'JT
Signature:

General Manager: Zhuang Jianhua
Date: 2017-5-5
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